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OBJETIVOS GERAIS:

Desenvolver no estudante de Engenharia, a capacidade de analisar as estruturas de maneira simples e légica e
de aplicar a sua solugéo os principios basicos da mecanica.

EMENTA:

Estatica da Particula, Estatica dos Corpos Rigidos, Centros de gravidade e baricentros. Momentos e Produtos de
inércia, métodos dos trabalhos virtuais. Estruturas e vigas.

CONTEUDO PROGRAMATICO:

1. Estatica da Particula: Introducéo, sistemas de unidades. Forcas no plano. Forcas no espago. Vetores.
Componentes cartesianas de uma for¢a no espaco.

2. Estatica dos Corpos Rigidos: Momento de uma forgca em relacdo a um ponto. Projecao de uma forca em
um eixo. Momento de uma forca em relacdo a um eixo, Momento de um Binéario. Reducao de um sistema de
forcas a uma forca e um binario. Torsor, passo de um torsor. Sistemas equivalentes de forcas. Equilibrio em
trés dimensdes.

3. Centrdides e Baricentros: Centréides de areas e linhas. Determinagdo de centrdides por integragéo.
Determinacao de centréides de figuras compostas. Teoremas de Pappus-Guldinius. Cargas distribuidas sobre
vigas. Centroides de volumes e de corpos compostos.

4. Momentos e Produtos de Inércia: Momento de inércia de uma area. Momento polar. Momento de inércia
por integragdo. Momento de inércia de areas compostas. Produto de inércia. Momento de inércia de um corpo
e de placas delgadas. Momento de inércia de um corpo tridimensional e de corpos compostos.

5. Métodos dos Trabalhos Virtuais: Principio dos trabalhos virtuais. Aplicacao. Maquinas reais. Rendimento
mecanico. Trabalho de uma forca. Energia potencial; equilibrio.

6. Estruturas e Vigas: Trelica simples. Andlise das trelicas. Analise de uma estrutura. Maquinas. Vigas, tipos
de carregamento e de vinculos. Forca cortante e momento fletor. Cabos com cargas concentradas e
distribuidas: Catenéria.

7. Atrito: Leis do Atrito seco; coeficiente de atrito. Cunhas; parafusos de roscas quadrados. Atrito em eixos.
Atrito em rodos.




METODOLOGIA:
- Aulas expositivas, pesquisas, exercicios individuais e em grupo.

CRITERIO DE AVALIACAO:
- Provas escritas, trabalhos praticos e seminarios.
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